Différents systémes de coordonnées

Coordonnées cartésiennes
T,Y, 2z, Ux, \RVS Uz
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—x<z,Y,z<+00
OM = Ty + Yiy + 21,

Déplacement élémentaire
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dl = dziy + dyiy + dzi,
di? = daz?+dy? + dz?
dr = dzdydz

r=cst : dS, = dydz
y=cst : dS, = dadz
z=cst : dS, = daxdy

0<r<+o0,0<0<2m, —00< 2z < 400

Coordonnées cylindriques
r, %“ 2, QT \Sc“ @.N
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Q|.§V = 1y + 21,

Relations avec les coo

T =1rcost

y =rsinf
z2=2z
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Coordonnées sphériques
T, 0, @, iy, U, U,
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0<r<+oc,
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rdonnées cartésiennes

z = rsinf cos @
y = rsinfsing
z=rcosf

dl = MM , longueur élémentaire, volume élémentaire, surfaces élémentaires
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Al =
di? =
dr =
r = Cst
0 = cst

dri, + rd@ig + rsin Odp,
dr? + r2d6? + r? sin® 6dy?

r? sin fdrdfdep
o ds, =
dSy =

r2sin@dfdyp
rsin Odrdy

X
Al = drit, +rdfiy + dz,
di? = dr? +r2d6? + dz?
dr = rdrdfdz
r=cst : dS, = rdfdz
f=cst : dSp = drdz
z=cst : dS, = rdrdf

© = cst dS, = rdrdf



